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Hilfsmittel zur Implantation einer Huftgelenkendoprothese, 
sowie Verfahren fiir Handhabung desselben 



Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein Hilfsmittel zur Implantation einer 
Huftgelenkendoprothese sowie ein Verfahren zur Handhabung des- 
selben, insbesondere zur Ausrichtung eines Knochenf rasers und 
Einschlaginstruments far eine Pfanne im Acetabulum. 

Beim Einsetzen von Hiif tendoprothesen muli der Operateur ver- 
schiedene Arbeitsgange unter Einsatz von Werkzeugen ausfiihren, 
insbesondere mit Hilfe eines Knochenf rasers das nattirliche Ace- 
tabulum ausfrasen, urn eine Lagerschale zu erhalten, in der eine 
kunstliche Huftpfanne verankert werden kann. Des weiteren kommt 
ein Pfannen-Einschlaginstrument zum Einsatz. Bei beiden Werk- 
zeugen muli der Operateur auf eine moglichst genaue Ausrichtung 
der Werkzeuge achten, damit die vorgesehene Positionierung der 
Hiiftpfanne moglichst genau erreicht werden kann. 

Wichtige Hilfsmittel, die die richtige Positionierung bzw. 
Ausrichtung der Werkzeuge unterstutzen, sind sog. Navigations- 
systeme, die Computer-assistiert arbeiten. Es ist augenschein- 
lich, dali der Auf wand fiir derartige Systeme erheblich ist. Dem- 
entsprechend sind auch die Kosten unter Anwendung derartiger 
Systeme relativ hoch. Im Hinblick darauf, dali es auch in der 
Medizin gilt, die Kosten zu reduzieren, ohne dali die Qualitat 
der medizinischen Versorgung darunter leidet, liegt der vorlie- 
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genden Erfindung die Aufgabe zugrunde, ein Hilfsmittel zur Im- 
plantation einer Hiif tgelenkendoprothese zur Verfiigung zu stel- 
len, welches mit einfachen mechanischen Mitteln eine exakte Po- 
sit ionierung der HUftpfanne in Relation zum Femur bzw. zu dem 
im Femur verankerten Gelenkkopf erlaubt. Dabei mufi darauf ge- 
achtet werden, daft die Pfanne so implantiert wird, daft bei je- 
der nur denkbaren Bewegung des Femur eine Kollision zwischen 
Pfannenrand und Schenkelhals vermieden wird. 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemaft durch ein Hilfsmittel ge- 
lost, welches folgende Grundelemente umfaftt: 

- Manipulierpfanne 

- Manipulier-Gelenkkopf mit Mitteln zur Ausrichtung der Mani- 
pulierpfanne im Acetabulum, und 

- Einrichtung zum Festhalten der ausgerichteten Lage der Mani- 
pulierpfanne, wobei mittels dieser Einrichtung dann ein Kno- 
chenfraser und ein Einschlaginstrument fur die Plazierung 
der Huftpfanne entsprechend ausrichtbar sind. 

Der Kern des erf indungsgemafien Hilfsmittels liegt also darin, 
daft mittels eines Manipulier-Gelenkkopf es die Manipulierpfanne 
in solche Lage innerhalb des Acetabulums gebracht wird, daft bei 
alien denkbaren Bewegungen des Femur eine Kollision des Pfan- 
nenrandes mit dem Schenkelhals ausgeschlossen ist. Zu diesem 
Zweck ist der Manipulier-Gelenkkopf mit entsprechenden Aus- 
richtmitteln versehen, insbesondere in Form einer uber den 
spharischen Teil radial nach auften vorstehenden Schulter. Diese 
Schulter korrespondiert zur Ausrichtung der Manipulierpfanne im 
Acetabulum mit dem Offnungsrand derselben. In „Nullstellung" 
des Femur ist die Schulter am Manipulier-Gelenkkopf vom Off- 
nungsrand der Manipulierpfanne uber den Omfang desselben etwa 
gleichmaftig beabstandet. Der Manipulier-Gelenkkopf ist zum 
Zwecke der Ausrichtung der Manipulierpfanne am Hals einer Mani- 
pulierraspel befestigt, insbesondere auf diesen aufgesteckt. 
Die Manipulierraspel selbst ist innerhalb des Femur fixiert. 
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AnschlieBend fiihrt der Operateur samtliche denkbaren Bewegungen 
des Femur durch wie folgt: 

- Flexion/Extension urn die sog. „medio-laterale" Achse 

- Abduktion/Adduktion urn die sog. „anterior/posteriore" Achse 

- Innen-/Aul5enrotation urn die sog. „cranio-caudale" Achse 

Durch die dabei auftretende Kollision zwischen Schulter des 
Manipulier-Gelenkkopfes und Offnungsrand der Manipulierpf anne 
wird die Manipulierpf anne in eine Position gebracht, in der 
nach der endgiiltigen Implantation der Hiif tgelenkendoprothese 
eine Kollision zwischen Offnungsrand der Huftpfanne und dem 
Schenkelhals sicher vermieden wird. 

Naturlich bedarf es dann auch noch einer Einrichtung zum Fest- 
halten der ausgerichteten Lage der Manipulierpf anne, wobei mit- 
tels dieser Einrichtung dann ein Knochenf raser und ein Ein- 
schlaginstrument fur die Plazierung der Huftpfanne innerhalb 
der im Acetabulum ausgef rasten Lagerschale entsprechend aus- 
richtbar sind. 

Die erwahnte Schulter am Manipulier-Gelenkkopf kann auch durch 
etwa gleichmaiiig uber dem Umfang verteilt angeordnete Schulter- 
abschnitte definiert sein. Diese Abschnitte konnten im Extrem- 
fall auch. durch stiftartige Vorsprunge ersetzt werden. Natur- 
lich bedarf es dann einer ausreichenden Anzahl von Vorsprungen, 
urn das oben beschriebene Ausrichten der Manipulierpf anne zu er- 
reichen. 



Als Einrichtung zum Festhalten der ausgerichteten Lage der Ma- 
nipulierpf anne dient vorzugsweise ein im Knochen fixierbarer 
Fiihrungsstab, der mit einer an der Manipulierpf anne angeordne- 
ten Fuhrungseinrichtung korrespondiert . Der Fiihrungsstab kann 
entweder als Nagel oder auch als Gewindestab ausgebildet sein. 
Im letztgenannten Fall weist der Fiihrungsstab an dem im Knochen 
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verankerbaren Endabschnitt ein Schraubgewinde auf, so dafi er in 
dem Knochen, namlich Beckenknochen einschraubbar ist. 

Die dem Fuhrungsstab zugeordnete Fiihrungseinrichtung an der 
Manipulierpfanne umfafit vorzugsweise ein uber einen Arm mit der 
Manipulierpfanne verbundenes Bauteil, insbesondere einen Fiih- 
rungsblock oder eine Ftthrungshiilse mit einer Bohrung zur Auf- 
nahme und Fiihrung des Ftihrungsstabes . Dement sprechend wird nach 
Ausrichtung der Manipulierpfanne der Fuhrungsstab durch die 
Fuhrungsbohrung in der an der Manipulierpfanne angeordneten 
Fuhrungseinrichtung hindurchgef tihrt und im Knochen verankert. 
Anschliefiend wird die Manipulierpfanne vom Fuhrungsstab ent- 
fernt. Der Fuhrungsstab ist dann frei zur Befestigung, insbe- 
sondere zum Auf schieben einer Lehre zur Ausrichtung eines 
Fraskopfes bzw. dessen Antriebsachse so, dafi die Ausrichtung 
des Fraskopfes derjenigen der Manipulierpfanne entspricht. Bei 
Anordnung nur eines einzigen Fiihrungss tabes ist die Ausricht- 
lehre vorzugsweise urn diesen auch noch verschwenkbar . 

Bei einer bevorzugten Ausfuhrungsf orm umfafit die Ausrichtlehre 
einen auf den Fuhrungsstab auf schiebbaren Arm, insbesondere Bti- 
gel, an dessen freiem, d.h. dem Fuhrungsstab entgegengesetzten 
Ende eine Richtplatte, insbesondere mit Markierungen versehene 
Richtplatte zur Ausrichtung der Fraser-Antriebsachse angeordnet 
ist, wobei zur Ausrichtung der Fraser-Antriebsachse diese in 
voile bzw. spaltfreie Anlage an die Richtplatte und ggf . noch 
parallel zu dieser verschwenkt wird. Die auf der Richtplatte 
vorzugsweise noch vorgesehenen Markierungen erlauben ein Ver- 
schwenken der Fraser-Antriebsachse parallel zur Richtplatte in 
eine Lage ent sprechend einer vorgegebenen Markierung, insbeson- 
dere vorgegebenen Nullposition. Dieser Nullposition konnen zwei 
maximale Toleranz-Positionen von ±5° zugeordnet sein. 
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Um die Richtplatte auch wahrend der Betatigung des Frasers 
spaltfrei an der Antriebsachse desselben halten zu konnen, ist 
die Fraser-Antriebsachse mit einer Drehhiilse versehen, inner- 
halb der die Fraser-Antriebsachse drehbar gelagert und an der 
die Richtplatte auch wahrend des Frasens in spaltfreier Anlage 
gehalten werden kann. 



Wie bereits oben erwahnt, ist auch noch ein Pf anneneihschlag- 
instrument zur endgultigen Plazierung der Htiftpfanne in einer 
vorgegebenen Ausrichtung vorgesehen. Das Pf anneneinschlagin- 
strument ist ebenfalls an der erwahnten Richtplatte der Aus- 
richtlehre ausrichtbar, und zwar in gleicher Weise wie der 
Fraskopf bzw. dessen Antriebsachse. Da es sich bei dem Pfannen- 
einschlaginstrument per se um ein an sich bekanntes Instrument 
handelt, bedarf es hier keiner weiteren Beschreibung. 

Die Manipulierpfanne kann auch mit einer Fuhrungseinrichtung 
fur zwei Oder mehr parallel zueinander in Knochen fixierbare 
Ftihrungsstabe versehen sein. Die Ausrichtlehre fur den Fraskopf 
bzw. dessen Antriebsachse sowie das Pf annen-Einschlaginstrument 
weist dann ebenfalls zwei oder drei entsprechende Durchgangs- 
bohrungen zum Aufschieben auf die im Knochen f ixierten Fuh- 
rungsstabe auf. 

Eine weitere Ausfuhrungsf orm ist dadurch gekennzeichnet f daft 
die Richtplatte der Ausrichtlehre U-formig gebogen ist, wobei 
der Raum zwischen den beiden Plattenschenkeln zur Aufnahme der 
Fraser-Antriebsachse dient f und zwar vorzugsweise zur im we- 
sent lichen spielfreien Aufnahme derselben, so daft der Operateur 
nur noch darauf achten muft, daft die Fraser-Antriebsachse sich 
in Nullposition parallel zur Richtplatte befindet. Um diese 
Nullposition besser erkennen zu konnen, kann der dem Operateur 
zugewandte, insbesondere obere Plattenschenkel stirnseitig mit 
Einkerbungen versehen sein r die als Markierungen fur die Aus- 
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richtung der Fraser-Antriebsachse parallel zur Richtplatte die- 
nen . 



Nachstehend werden Ausf uhrungsbeispiele des erf indungsgemafien 
Hilf smittels bzw. Ausrichtinstruments fur Manipulierpf annen an- 
hand der beigefugten Zeichnung naher erlautert. Diese zeigen 
in: 

Figur 1 am Hals einer innerhalb des Femur plazierten 

Manipulierraspel befestigten Manipulier- 
Gelenkkopf in Zuordnung zum naturlichen 
Acetabulum; 

Figur 2 das Ausrichten einer im Acetabulum plazierten 

Manipulierpfanne mittels des Manipulier- 
Gelenkkopfes gemali Figur 1; 



Figur 3 das Plazieren eines Fuhrungsstabes innerhalb 

einer der Manipulierpfanne zugeordneten Fuh- 
rungseinrichtung zum Festhalten der ausge- 
richteten Lage der Manipulierpfanne, wobei 
der Fuhrungsstab zu diesem Zweck im Becken- 
knochen verankert wird; 



Figur 4 und 5 die Entfernung der Manipulierpfanne aus dem 

Acetabulum und vom im Knochen verankerten 
Fuhrungsstab; 



Figur 6 die Plazierung eines Knochenf rasers im Aceta- 

bulum sowie das Aufschieben einer Ausricht- 
lehre fur den Knochenf raser bzw. dessen An- 
triebsachse auf dem im Knochen verankerten 
Fuhrungsstab; 
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Figur 7 und 8 die gegenseitige Ausrichtung von Ausrichtleh- 

re und Fraser-Antriebsachse sowie die Fixie- 
rung dieser Relativlage mittels einer Hand 
des Operateurs oder einer Hilfsperson; 

Figur g gegenseitige Ausrichtung von Ausrichtlehre 

und Pfanneneinschlaginstrument entsprechend 
der Ausrichtung zwischen Ausrichtlehre und 
Fraser-Antriebsachse gemaB den Figuren 7 und 
8; 

Figur 10 das gesamte Instrumentarium fur die Implanta- 

- tion einer Htiftgelenkendoprothese in perspek- 
tivischer Ansicht; 

Figur 11 die Manipulierpf anne samt Fiihrungseinrichtung 

fur einen im Knochen verankerbaren Fuhrungs- 
stab in perspektivischer Seitenansicht; und 

Figur 12 eine abgewandelte Ausfuhrungsf orm einer Aus- 

richtlehre in perspektivischer Ansicht. 

Zunachst sei unter Bezugnahme auf Figur 10 das gesamte Instru- 
mentarium fur eine anatomiegerechte Implantation einer Huftge- 
lenkendoprothese dargestellt. Figur 10 zeigt von links nach 
rechts folgende Teile: 

11 Beckenknochen 

12 Acetabulum 

13 Proximaler Abschnitt eines Femur, innerhalb dem eine 
nicht naher dargestellte Manipulierraspel fixiert ist 

14 Proximales Ende der innerhalb des Femur plazierten Ma- 
nipulierraspel 

15 Prothesenhals 
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16 Manipulier-Gelenkkopf , der am Prothesenhals in herkSmm- 

licher Weise aufgesteckt ist, insbesondere mittels ei- 
ner sog. „Steck-Konus-Verbindung" 



17 im Beckenknochen verankerter Fiihrungsstab 

18 an einer Manipulierpfanne bef estigbarer Fiihrungsblock 
fiir den Fiihrungsstab 17 

19 Manipulierpfanne mit Haltebiigel 19 fiir den Fiihrungs- 
block 18 

24 Ausrichtlehre 

25 Fraser-Antriebsachse 

26 Drehhulse 

27 pfanneneinschlaginstrument 

28 Fraserkopf 



Entsprechend Figur 1 wird zunachst der Schenkelhals reflek- 
tiert und ausgehend von der Resektionsebene in den Femur eine 
Manipulierraspel eingesetzt, an deren Hals ein Manipulier- 
Gelenkkopf 16 aufgesteckt wird. Der Manipulier-Gelenkkopf 16 
umfafit einen spharischen Teil 21, iiber den eine sich iiber den 
Umfang erstreckende Schulter 22 radial nach aulien vorsteht. 
Diese Schulter 22 dient zur Korrespondenz mit dem Offnungsrand 
23, der Manipulierpfanne 20 entsprechend Figur 2. In einer 
„Nullstellung w ist der Abstand der Schulter 22 vom Offnungsrand 
23 iiber den Umfang des Of fnungsrandes 23 etwa gleich grofi. Aus- 
gehend von dieser Nullstellung wird der Femur 13 samt Manipu- 
lier-Gelenkkopf 16 nach alien anatomisch denkbaren Richtungen 
bewegt, so wie eingangs beschrieben. Aufgrund dieser Bewegung 
kommt es sehr wahrscheinlich an mehreren Stellen zur Kollision 
zwischen der Schulter 22 und dem Offnungsrand 23 der Manipu- 
lierpfanne 20 mit der Folge, dafi die Manipulierpfanne 20 dann 
innerhalb des Acetabulums entsprechend ausgerichtet wird. 

Die ausgerichtete Lage der Manipulierpfanne 20 muJi fiir die 
entsprechende Ausrichtung sowohl des Knochenf rasers als auch 
des Pfannen-Einschlaginstruments festgehalten werden. Zu diesem 
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Zweck ist die Manipulierpf anne 20 iiber einen Haltebiigel 19 mit 
einer Fuhrungseinrichtung in Form eines Fiihrungsblocks 18 ver- 
bunden, der eine Fiihrungsbohrung aufweist, dessen Achse auiler- 
halb des Kollisionsbereichs mit der Manipulierpf anne liegt und 
auf den Beckenknochen 11 gerichtet ist. Durch die erwahnte Fiih- 
rungsbohrung wird ein Fiihrungsstab 17 entsprechend den Figuren 
3 und 4 hindurchgef iihrt . Der Fiihrungsstab 17 weist an seinem 
dem Knochen 11 zugewandten Endabschnitt ein Gewinde 29 auf, 
mittels dem der Fiihrungsstab 17 in den Knochen 11 eingeschraubt 
und darin fixiert werden kann. Der Fiihrungsstab 17 wird natiir- 
lich erst nach Ausrichtung der Manipulierpf anne 20 in den Kno- 
chen 11 eingeschraubt, so dafi damit die Lage der Manipulier- 
pf anne innerhalb des Acetabulums festgehalten werden kann. 

Nachdem der Fiihrungsstab 17 innerhalb des Beckenknochens 11 in 
der beschriebenen Weise fixiert ist, wird die Manipulierpf anne 
entsprechend Figur 5 vom Fiihrungsblock 18 abgeklappt und aus 
dem Acetabulum entfernt. 
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Anschlieftend wird entsprechend den Figuren 6 und 7 eine Aus- 
richtlehre 24 auf den Fiihrungsstab 17 auf geschoben. Die Aus- 
richtlehre 24 umfafit dement sprechend eine dem Fiihrungsstab 17 
zugeordnete Fiihrungshiilse, an der ein Arm, hier Biigel 31 befe- 
stigt ist. Am freien Ende des Btigels 31 ist eine Richtplatte 32 
ausgebildet. Diese Richtplatte 32 1st mit Markierungen 33 ver- 
sehen, und zwar mit einer mittleren Null-Markierung und zwei 
Toleranz-Markierungen ± 5°. Diese Markierungen sind in den Fi- 
guren 6 und 7 mit „0°" und „5°" gekennzeichnet . 

Diese Ausrichtlehre dient zur Ausrichtung zunachst eines 
Knochenfrasers mit hemi-spharischem Fraskopf 28 und Fraser- 
Antriebsachse 25. Zur Ausrichtung des Fraskopf es bzw. dessen 
Antriebsachse 25 wird diese in voile bzw. spaltfreie Anlage an 
die auf die Frasachse 25 um den Fiihrungsstab 17 verschwenkte 
Richtplatte 32 und parallel zu dieser in eine Lage entsprechend 
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einer vorgegebenen Markierung, vorzugsweise vorgegebenen Null- 
position „0 On verschwenkt, so wie dies Figur 7 gut erkennen 
lafit. 

Um eine Kollision zwischen Richtplatte 32 und Fraser- 
Antriebsachse 25 beim Antrieb des Knochenf rasers zu vermeiden, 
ist auf die Fraser-Antriebsachse 25 noch eine Hiilse 26 aufge- 
steckt, innerhalb der die Antriebsachse 25 drehbar gelagert und 
an der die Richtplatte 32 in spaltfreie Anlage bring- und wah- 
rend des Frasens haltbar ist, so wie dies Figur 8 erkennen 
lafit. 

In der Stellung gemafi 8 kann das Acetabulum in herkommlicher 
Weise gefrast werden. Der hemi-spharische Fraserkopf 28 befin- 
det sich dank Fuhrungsstab und Ausrichtlehre 24 in einer Lage 
entsprechend der vorher eingestellten anatomiegerechten Lage 
der Manipulierpfanne 20. 

Um die Nullposition der Fraser-Antriebsachse 25 besser ein- 
stellen zu k6nnen, befindet sich auf der Drehhtilse 26 ebenfalls 
eine sich in Langsrichtung derselben erstreckende Markierung 
33. Diese Markierung wird vorzugsweise in Fluchtung mit der 
Null-Markierung „0°" auf der Richtplatte 32 gebracht. Anschlie- 
Bend kann dann der Frasvorgang durchgefiihrt werden, um eine ge- 
eignete Lagerschale zum Einsetzen der Huftpfanne zu erhalten. 
Die Huftpfanne wird letztlich in diese Lagerschale entweder 
eingeschraubt oder mit sog. „PreB-fit" verankert. 

Nach Frasung der Lagerschale im Acetabulum wird mittels des 
bereits anhand der Figur 11 dargestellten Einschlaginstruments 
35 die endgttltig zu implantierende Huftpfanne 34 eingeschlagen, 
wobei natilrlich auch dabei darauf geachtet werden mufi, dafi die 
Huftpfanne so eingeschlagen wird, dafi sie letztlich eine Lage 
einnimmt entsprechend der Manipulierpfanne 20. Daher mufi auch 
das pfannen-Einschlaginstrument 27 ahnlich ausgerichtet werden 
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wie der Knochenf raser bzw. dessen Antriebsachse . Die entspre- 
chende Ausrichtung des Einschlaginstruments 27 ist in Figur 9 
dargestellt. Auch hier wird also wieder die Verbindungsachse 
zwischen Einschlagkopf und Schlagende in spaltfreie Anlage an 
die Richtplatte 32 gebracht, und zwar vorzugsweise an derselben 
Markierung wie die Fraser-Antriebsachse . Dann ist gewahrlei- 
stet, dafl die Huftpfanne 34 anatomiegerecht ausgerichtet in die 
vorher ausgefraste Lagerschale des Acetabulums eingeschlagen 
wird. 

In Figur 11 ist nochmals die Manipulierpf anne mit Ftihrungs- 
block far den Fuhrungsstab 17 in perspektivischer Seitenansicht 
dargestellt. Die Fuhrungsbohrung im Fuhrungselement 30 ist ge- 
strichelt dargestellt und mit der Bezugsziffer 36 versehen. 

Der Fuhrungselement 30 ist; wie Figur 10, aber auch Figur 5 
erkennen lassen, vom Haltebugel 19 abklappbar. Die Verbindung 
zwischen Haltebugel 19 und Ftthrungsblock ist vorzugsweise als 
Rastverbindung ausgebildet. 

Anhand der Figur 12 wird eine abgewandelte Ausf uhrungsf orm ei- 
ner Ausrichtlehre 24 beschrieben, die sich zum einen dadurch 
auszeichnet, daii das Fuhrungselement 30 zwei Durchgangsbohrun- 
gen 42 fur die Aufnahme von zwei sich parallel zueinander er- 
streckenden Fuhrungsstaben 17 aufweist. Des weiteren zeichnet 
sich die Ausrichtlehre 24 gemafi Figur 12 noch dadurch aus, dafi 
die Richtplatte 32 U-formig gebogen ist f wobei der Raum zwi- 
schen den beiden Plattenschenkeln 37, 38 zur Aufnahme der Fra- 
ser-Antriebsachse 25 und/oder des Pf anneneinschlaginstruments 
27 dient. Dabei sind diese Instrumentarien zwischen den beiden 
Plattenschenkeln 37, 38 nur in einer Ebene parallel dazu ver- 
schwenkbar entsprechend dem Doppelpfeil 39 in Figur 12. Durch 
die Anordnung von zwei Fuhrungsstaben ist die Lage der Aus- 
richtlehre 24 relativ zum Acetabulum eindeutig festgelegt. Es 
bedarf dann fur den Operateur nur noch, die Fraserantriebsachse 
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25 uncl/oder das Pf anneneinschlaginstrument 27 zwischen den bei- 
den Plattenschenkeln 37, 38 in einer Ebene parallel dazu zu po- 
sitionieren. Zur Erleichterung dieser Positionierung sind am 
oberen Plattenschenkel 37 stirnseitig Einkerbungen • 40 vorgese- 
hen. Diese entsprechen den vorgenannten Markierungen „0°" und 
„± 5° "-Markierungen. 

Das Fuhrungselement 30 weist noch eine Feststellschraube 41 
zur Fixierung der Ausrichtlehre 24 an den Fiihrungsstaben 17 
auf . Aufgrund der Verwendung von zwei Fiihrungsstaben 17 ist es 
natiirlich auch erf orderlich, den der Manipulierpf anne 20 zuge- 
ordneten Fuhrungsblock 18 mit zwei Durchgangsbohrungen 42 fur 
die Fuhrungsstabe 17 auszubilden, so wie dies ebenfalls in 
Figur 12 dargestellt ist. 

Die Aus fiihrungs form nach Figur 12 lafit - wie oben ausgefiihrt - 
eine Winkelkorrektur der Fraser-Antriebsachse und/oder des 
Pfannen-Einschlaginstruments nur in einer Ebene zu. Die Fuh- 
rungsstabe 17 konnen unterschiedlich lang ausgebildet sein. Sie 
weisen vorzugsweise ebenfalls wieder ein Gewinde 29 am knochen- 
seitigen Ende auf. 

Selbstverstandlich werden nach Plazierung der Htiftpfanne 34 
die Fuhrungsstabe 17 aus dem Knochen wieder entfernt. Als Fuh- 
rungsstabe 17 dienen vorzugsweise sog. „Kirschner-Drahte" . 

Selbstverstandlich mufl auch der der Manipulierpf anne zugeord- 
nete Fuhrungsblock 18 der Verwendung von zwei Fiihrungsstaben 17 
angepafit sein, so wie dies ebenfalls in Figur 12 dargestellt 
ist (Fuhrungsblock 18 mit zwei Durchgangsbohrungen 36 fur die 
Stabe 17) . 



Auch wird der Manipulier-Gelenkkopf samt Manipulierraspel aus 
dem Femur entfernt und durch den endgiiltigen Huftschaft samt 
Gelenkkopf ersetzt. Dann kann das Hiiftgelenk in herkommlicher 
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Weise wieder zusammengesetzt werden. Aufgrund der beschriebenen 
Manipulation bzw. Ausrichtung ist dann sichergestellt , dali eine 
Kollision zwischen Prothesenhals und Offnungsrand der Htiftpfan- 
ne 34 ausgeschlossen ist. 

Samtliche in den Anmeldungsunterlagen offenbarten Merkmale 
werden als erf indungswesentlich beansprucht, soweit sie einzeln 
oder in Kombination gegenuber dem Stand der Technik neu sind. 
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Bezugszeichen 



11 


Beckenknochen 


12 


Acetabulum 


13 


Femur 


14 


proximales Ende einer Manipulierraspel 


15 


Prothesenhals 


16 


Manipulier-Gelenkkopf 


17 


Fuhrungsstab 


18 


Fiihrungsblock 


19 


Haltebiigel 


20 


Manipulierpfanne 


21 


spharischer Teil des Manipulier-Gelenkkopf es 


22 


Schulter 


23 


Offnungsrand 


24 


Ausrichtlehre 


25 


Fraser-Antriebsachse bzw. -welle 


26 


Drehhulse 


27 


Pfanneneinschlaginstrument 


28 


Fraserkopf 


29 


Gewinde 


30 


Ftihrungshtilse bzw. Ftihrungselement 


31 


Btigel 


32 


Richtplatte 


33 


Markierung 


34 


Huftpfanne 


36 


Fiihrungsbohrung 


37 


Plattenschenkel 


38 


Plattenschenkel 


39 


Doppelpfeil 


40 


Einkerbung 


41 


Feststellschraube 


42 


Ftihrungsbohrung 
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Hilfsmittel zur Implantation einer Huf tgelenkendoprothese, 
sowie Verfahren fur Handhabung desselben 




Anspruche 



5 



10 




15 



3. 

20 



Hilfsmittel zur Implantation einer Huf tgelenkendoprothese, 
mit einer Manipulierpf anne (20) , einem Manipulier- 
Gelenkkopf (16) mit Mitteln (22) zur Ausrichtung der Mani- 
pulierpf anne (20) im Acetabulum (12) und mit einer Ein- 
richtung zum Festhalten der ausgerichteten Lage der Mani- 
pulierpf anne (20) , wobei mittels dieser Einrichtung dann 
ein Knochenf raser (28) und/oder ein Einschlaginstrument 
(27) fur die Plazierung der Huf tpf anne (34) entsprechend 
ausrichtbar sind. 

Hilfsmittel nach Anspruch 1, 

dadurch gekennzeichnet, dafi 
der Manipulier-Gelenkkopf (16) eine tiber den spharischen 
Teil (21) radial nach aufien vorstehende Schulter (22) auf- 
weist, die mit dem Offnungsrand (23) der Manipulierpf anne 
(20) zur Ausrichtung derselben im Acetabulum (12) korre- 
spondiert . 

Hilfsmittel nach Anspruch 2, 

dadurch gekennzeichnet, daJJ 

die Schulter (22) durch etwa gleichmaliig uber den Umfang 

verteilt angeordnete Schulterabschnitte definiert ist. 
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4. Hilfsmittel nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, dafi 

als Einrichtung zum Festhalten der ausgerichteten Lage der 
Manipulierpfanne (20) ein im Knochen (11) fixierbarer Fuh- 
rungsstab (17) dient, der mit einer an der Manipulierpfan- 
ne (20) angeordneten Fuhrungseinrichtung (18) korrespon- 
diert. 

5. Hilfsmittel nach Anspruch 4, 

dadurch gekennzeichnet, dafi 
der Fuhrungsstab (17) an dem im Knochen (11) verankerbaren 
Endabschnitt ein Schraubgewinde (29) aufweist, so dafi er 
in den Knochen (11) einschraubbar ist. 

6. Hilfsmittel nach Anspruch 4 oder 5, 
dadurch gekennzeichnet, dali 

die Fiihrungseinrichtung (18) an der Manipulierpfanne (20) 
ein uber einen Arm (19) mit der Manipulierpfanne (20) ver- 
bundenes Bauteil ( Fiihrungsblock 18 oder Fuhrungshiilse) mit 
einer Bohrung (36) zur Aufnahme und Fuhrung des Fuhrungs- 
stabes (17) umfafit. 



1. Hilfsmittel nach einem der Anspruche 4 bis 6, 
gekennzeichnet durch 

eine am Fuhrungsstab (17) bef estigbare, insbesondere auf 
diesen auf schiebbare Lehre (24) zur Ausrichtung eines Fra- 
serkopfes (28) bzw. dessen Antriebsachse (25) so, dali die 
Ausrichtung des Fraserkopfes (28) derjenigen der Manipu- 
lierpfanne (20) entspricht. 

8. Hilfsmittel nach Anspruch 7, 

dadurch gekennzeichnet, dafi 
die Ausrichtlehre (24) einen auf den Fuhrungsstab (17) 
auf schiebbaren Arm, insbesondere Bugel (31) umfalit, an 
dessen freiem Ende eine Richtplatte (32), insbesondere ei- 
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ne mit Markierungen (0°; ± 5°) versehene Richtplatte (32) 
zur Ausrichtung der Fraser-Antriebsachse (25) angeordnet 
ist, wobei zur Ausrichtung der Fraser-Antriebsachse (25) 
diese in voile bzw. spaltfreie Anlage an die Richtplatte 
(32) und parallel zu dieser, insbesondere parallel zu die- 
ser in eine Lage entsprechend einer vorgegebenen Markie- 
rung (0°; ± 5°; 40) , insbesondere vorgegebene Nullpositi- 
on, verschwenkt wird. 

9. Hilfsmittel nach Anspruch 8, 

dadurch gekennzeichnet, daft 
auf die Fraser-Antriebsachse (25) eine Hulse (26) auf- 
steckbar ist, innerhalb der die Antriebsachse (25) drehbar 
gelagert und an der die Richtplatte (32) in voile bzw. 
spaltfreie Anlage bring- und wahrend des Frasens haltbar 
ist .' 

10. Hilfsmittel nach einem der Anspruche 1 bis 9, 
gekennzeichnet durch 

ein Pf anneneinschlaginstrument (35) , welches an der Richt- 
platte (32) der Ausrichtlehre (24) in gleicher Weise wie 
der Fraserkopf (28) bzw. dessen Antriebsachse (25) aus- 
richtbar ist. 

11. Hilfsmittel nach einem der Anspruche 1 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet/ daft 

die Manipulierpf anne (20) mit einer Fuhrungseinrichtung 
(18) fur zwei parallel zueinander im Knochen (11) fixier- 
bare Ftthrungsstabe (17) versehen ist (Figur 12) . 

12. Hilfsmittel nach Anspruch 11 , 
dadurch gekennzeichnet, daft 

die Lehre (24) zur Ausrichtung des Fraserkopf es bzw. des- 
sen Antriebsachse (25) zwei Durchgangsbohrungen (42) zum 
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Aufschieben auf die im Knochen fixierten Fuhrungsstabe 
(17) aufweist. 

13. Hilfsmittel nach einem der Anspruche 8 bis 12, 
dadurch gekennzeichnet, dali 

die Richtplatte (32) der Ausrichtlehre (24) U-formig gebo- 
gen ist, wobei der Raum zwischen den beiden Plattenschen- 
keln (37, 38) zur Aufnahme der Fraser-Antriebsachse (25) 
und/oder des Pf anneneinschlaginstruments (27) dient. 

14. Hilfsmittel nach Anspruch 13, 
dadurch gekennzeichnet, dafi 

der dem Operateur zugewandte, insbesondere obere Piatt en- 
schenkel (37) stirnseitig Einkerbungen (40) als Markierun- 
gen fur die Ausrichtung der Fraser-Antriebsachse (25) 
und/oder des Pf anneneinschlaginstruments (27) parallel zur 
Richtplatte (32) bzw. deren Plattenschenkel (37, 38) auf- 
weist . 

15. Hilfsmittel nach einem der Anspruche 1 bis 14, 
dadurch gekennzeichnet, dali 

der Manipulier-Gelenkkopf (16) am Hals (15) einer Manipu- 
lierraspel (14) befestigbar, insbesondere auf diesen auf- 
steckbar ist. 

16. Verfahren zur Ausrichtung eines Knochenf rasers (28) und 
Einschlaginstruments (27) fur eine Hiiftpfanne (34) im Ace- 
tabulum (12), 

dadurch gekennzeichnet, dali 
zunachst eine Manipulierpf anne (20) mittels eines Aus- 
richt-Gelenkkopf es (16) positioniert wird, urn dann diese 
Position mittels wenigstens eines im Knochen fixierbaren 
Fuhrungsstabes (17) f estzuhalten, und dafi dann nach Ent- 
fernung der Manipulierpf anne (20) die Lage sowohl des Kno- 
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chefrasers (28) als auch des Einschlaginstruments (27) am 
Fuhrungsstab (17) orientiert wird. 



Si (41 
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Zusammenf as sung 

Hilf smittel zur Implantation einer Huf tgelenkendoprothese, mit 
einer Manipulierpf anne (20), einem Manipulier-Gelenkkopf (16) 
mit Mitteln (22) zur Ausrichtung der Manipulierpf anne (20) im 
Acetabulum (12) , und einer Einrichtung zum Festhalten der aus- 
gerichteten Lage der Manipulierpf anne (20) , wobei mittels die- 
ser ..Einrichtung dann ein Knochenf raser (28) und ein Einschlag- 
instrument (27) fur die Plazierung der Huf tpf anne entsprechend 
ausrlchtbar sind. 



(Figur 4) 
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